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Domainegd’application

Pilotagerobustedelanceur- Pole PIROLA 2000-01-02-03-?
CooperationCNES/ EADS/ SupEled ONERA/ LAAS.

Benchmarkpropo® parC. Pittetdansle cadredu CCT CNES.

Commandeobustepourle maintiena posteautonomede satellites.
CoojerationavecR. Bertrandet A. LamyauCNES.
ThesedeC. Farges(LAAS).

\4“ Contble robusted’attitudede satelliteg Myriade- DEMETER).
A
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Modelisation modkle/ spacifications

[1 Modelenon-lineairecomplet
cahierdeschagesindustriel(temporel)

[1 Modelenon-lineaire+ _:om::camm_omqm:@:_ncmm.bc =0)
cahierdeschages+ specificationsderobustesse

[1 Modelelinéaire(ouLPV) + Ay, + incertitudesenglobannon-linearigs(An. # 0)
performancesemporelleetfrequentielles robustesse

[1 Modelelinéaired’ordreréduit+ A, + Anp
performancetemporellestfrequentielles robustesse- loop-shaping

Competenced AAS .
- mockleslinéairesavec non-linearies(saturationstetards),
- mockleslinéairedncertains. = Méthodesle mocklisationincertaine?
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Modeélisation

Expérienceconcluantadela demarche.
Versun mockleincertainouvertaupublic?

Benchmarkavec mocele non-lineairel].
Objectifs: elaboremocdeles], [, .

b
Je e
A

Modelesnon-lineaires] avecsimulationde perturbations.
Objectifs: elaboremocklesl], U, O etcahierdeschages.

Casconsiceres: regulationde parangetresorbitaux/ paranetresrelatifs.
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Simulation

i

Expérienceavecdeuxbancsd’essat
- Modelelineaireincertainavec“pires descas” (rapide,bcp.deconfig.),
- ModeleLPV avecincertitudegaranetriqgueglent, configuratiorrealiste).

Comparaisonamenerentre:
Modelenon-lineaireexact- et- Modelelinéaireincertain.
= Extraire: paranetrestypes,perturbationgypes,performancesritiques.

/,.,

Développementl’'uneinterfaceMatlab/Simulink
avecsimulateurdetrajectoiresorbitales(Psimu).
Simulationavec perturbationgravitationelles solaires frottements...

Possibilie desimuleruneloi decommand&autonome.
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Analys Competencepourl’analyserobuste/ modtleslinéaires A = 0 ou .
RecherchepourprendreencompteA borrée.
& Résultatconcluantgnaisproblemesiumeériques.
Pistesdetravail pourdessolveursSDPfiables.
= Objectif: elaboratiord’'une bibliothequede méthodegMatlab/Scilab).
A

Comparaisonaumerigueset pessimisme.

Analysedesperformanceslu sysemelineari.

Obijectif: conceptiord’'un cahierdeschages.
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. Competencepoursyntresemulti-objectif, retouretat& ordreplein.
m<3ﬁ_,mm e P y | P

Recherchepourprendreencomptel, reduirepessimisme,

Synthesede pilotesrobustesmulti-objectif:
& - besoinderéduirele pessimisme,

- pilotesd’ordreréeduit,

- commande&PV.

Avantde procderala syntlesesurun modelecomplet
\4\\;‘ mettreen evidencedesmocklespertinentsle synthese.
= Modelesd’ordreréduit,loop-shaping,..

Etablir la faisabilie d’'une commandeautonomepourle maintiena poste.

Choixdela périoded’echantillonagele la commande.
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